rozsirené matice 3 x 3

Posunutie

Posunutie 7, o vektor 4 = (u1,uz2) zobrazuje bod X[z, z3] na
bod X/[.Z'l +u1,T2 + UQ].
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rozsirené matice 3 x 3

Posunutie

Posunutie 7, o vektor 4 = (u1,uz2) zobrazuje bod X[z, z3] na
bod X/[.Z'l +u1,T2 + UQ].

Vyjadrenie pomocou matic

()= ()= ()=o) (o))
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rozsirené matice 3 x 3

Posunutie

Posunutie 7, o vektor 4 = (u1,uz2) zobrazuje bod X[z, z3] na
bod X/[.Z'l +u1,T2 + UQ].

Vyjadrenie pomocou matic

()= ()= ()=o) (o))

Scitovanie matic mézeme nahradit rozsirenou maticou typu 3 x 3.

Pavol Hanzel Skladanie zobrazeni



rozsirené matice 3 x 3

Rozsirené matice

Posunutie 7, o vektor & = (u1,uz) vyjadrime ako st¢in matic.
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rozsirené matice 3 x 3

Rozsirené matice

Posunutie 7, o vektor & = (u1,uz) vyjadrime ako st¢in matic.

Pokiisme sa najst rozsiren maticu typu 3 x 3 tak, aby platilo:

T T+ ul
ol T2 =1 z2+us
1 1
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rozsirené matice 3 x 3

Rozsirené matice

Posunutie 7, o vektor & = (u1,uz) vyjadrime ako st¢in matic.

Pokiisme sa najst rozsiren maticu typu 3 x 3 tak, aby platilo:

T T+ u
o X9 = To + U2
1 1
LLahko zistime, Ze matica
1 0 Ui
0 1 u9
0 0 1

vyhovuje nasim poziadavkam.
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Stredova simernost

rozsirené matice 3 x 3

Vyjadrite stredovid simernost ggs, s, podfa lubovolného stredu
S[s1, s2] # S0, 0] pomocou rozsirenej matice.
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rozsirené matice 3 x 3

Stredova simernost - konstrukéné riedenie

© Dan stredovi simernost vyjadrime ako zlozené zobrazenie
e posunutia 7_,, o vektor ¥ = (—s1, —s2)
o stredovej siimernosti 0g(o,0]
e posunutia 7, o vektor —v = (51, 82)
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rozsirené matice 3 x 3

Stredova stimernost - analytické rieSenie

@ Posunutie 7_, o vektor ¥ = (—s1, —s2) je uréené maticou

1 0 —S81
0 1 —S2
0 0 1
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rozsirené matice 3 x 3

Stredova stimernost - analytické rieSenie

@ Posunutie 7_, o vektor ¥ = (—s1, —s2) je uréené maticou

1 0 —S81
0 1 —S2
0 0 1

@ Stredova siimernost je dand maticou

-1 0 O
0 -1 0
0 0 1

Pavol Hanzel Skladanie zobrazeni



rozsirené matice 3 x 3

Stredova stimernost - analytické rieSenie

& Zrejme posunutie 7, o vektor ¥ = (s1, s2) je urené maticou

1 0 S1
0 1 S9
0 0 1
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rozsirené matice 3 x 3

Stredova stimernost - analytické rieSenie

& Zrejme posunutie 7, o vektor ¥ = (s1, s2) je urené maticou

1 0 s
0 1 S9
0 0 1

& Stredova siimernost ako zlozené zobrazenie je dané sicinom

matic
1 0 s -1 0 O 1 0 —s;
0 1 s9 |o 0 -1 0 o] 0O 1 =—s9
0 0 1 0 0 1 00 1
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rozsirené matice 3 x 3

Stredova stimernost - analytické rieSenie

Postupnym prenasobenim dostaneme

1 0 s -1 0 O
0 1 s9 |o 0 -1 0 | =
0 0 1 0 0 1
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rozsirené matice 3 x 3

Stredova stimernost - analytické rieSenie

Postupnym prenasobenim dostaneme

1 0 s -1 0 O -1 0 25
0 1 s9 |o 0 -1 0 |= 0 -1 2s
0 0 1 0 0 1 0 O 1
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rozsirené matice 3 x 3

Stredova simernost - zaver

Pre obraz bodu X[z, 7] v stredovej simernosti og(s, s, plat

—1 0 281 X
0 —1 282 o ) =
0 O 1 1
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rozsirené matice 3 x 3

Stredova simernost - zaver

Pre obraz bodu X[z, 7] v stredovej simernosti og(s, s, plat

-1 0 28 1 251 — x1 i
0 —1 289 |o]| za | = 2s2—22 | = b
0 0 1 1 1 1

To je analyticky vysledok.
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	rozšírené matice 3 x 3

