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Posunutie

Posunutie τu o vektor u⃗ = (u1, u2) zobrazuje bod X[x1, x2] na bod
X ′[x1 + u1, x2 + u2].

Obr.: Posunutie τu o vektor u⃗ = (3, 2)

Applet si aktivujete na stránke https://www.geogebra.org/m/qw7bj5x2.
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Matica posunutia
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Matica posunutia má vyjadrenie( 1 0 u1
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Otáčanie

Otáčanie ρ(S,α) so stredom S [0, 0] zobrazuje bod A [x1, x2] do

A′ [(x1. cos α − x2. sin α) , (x1. cos α + x2. sin α)]

Applet si aktivujete na stránke https://www.geogebra.org/m/s4ukgu7u

Využitím súčtových vzorcov pre sin a cos dokážte toto tvrdenie.
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Otáčanie - matica

Tvrdenie
Maticový zápis otočenia ρ([0,0],α) okolo S [0, 0] o uhol α má tvar
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Úloha
Určite súradnice bodu, ktorý vznikne otočením bodu [3, 2] okolo počiatku s
uhlom otáčania α = −105◦. Využite applet z predchádzajúcej snímky.
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Otáčanie - všeobecne

Úloha
Určite maticový zápis otočenia okolo ľubovoľného bodu.

Pozrite si stránku https://lms.umb.sk/mod/book/view.php?id=247861chapterid=12446
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